ALLEGATO 1 - Descrizione dei servizi oggetto dell’affidamento

OGGETTO: Servizio di manutenzione ordinaria e straordinaria con efficienza garantita e
riparazioni incluse, ed aggiornamento delle postazioni accelerometriche e dei sistemi di
monitoraggio della risposta sismica di strutture civili di proprieta pubblica, rientranti nelle
sub-reti della Rete Accelerometrica Nazionale e rispettivamente dell’Osservatorio Sismico
delle Strutture del Dipartimento della Protezione Civile, e relativo supporto professionale in
sede, per un quingquennio.

Il DPC deve affidare un servizio (ad alta efficienza, pena I’applicazione di penali giornaliere) di
manutenzione, ordinaria e straordinaria in situ e di aggiornamento delle proprie reti RAN di
monitoraggio dello scuotimento sismico al suolo ed OSS di monitoraggio della risposta sismica di
strutture civili di proprieta pubblica (le Subreti), per le parti rispettive con strumentazione
sismica digitale in teletrasmissione fornita dal CESI S.p.a. (Centro Elettrotecnico Sperimentale
Italiano Giacinto Motta S.p.a) di Milano, ora ISMES S.p.A. Il servizio comprende anche il relativo
supporto professionale al Progetto OSS nella sede del DPC, mediante 1 perito informatico a
tempo pieno.

La rete OSS consta di 158 sistemi di monitoraggio sismico di strutture civili pubbliche (145
edifici, 7 ponti e 6 dighe), di cui 153 gestiti dal DPC (143 di proprieta DPC e 10 di proprieta della
Regione Calabria) e 5 gestiti dall’Universita di Trento e di proprieta di questa, per un totale di
3.117 misure di accelerazione.

La rete OSS a fine 2023 constera di 176 sistemi di monitoraggio sismico di strutture civili
pubbliche (163 edifici, 7 ponti e 6 dighe), di cui 166 di proprieta DPC e 10 di proprieta della
Regione Calabria, per un totale di 3.277 misure di accelerazione.

La rete RAN (codice IT) consta di 683 postazioni accelerometriche di proprieta e gestite dal
DPC. Confluiscono i dati delle 31 postazioni della Rete del Friuli Venezia Giulia (RAF)
dell’Universita di Trieste e quelli delle 32 postazioni della Rete dell’Irpinia (ISNet) dell’Universita
di Napoli “Federico 117, portando il totale a 746. I Comuni ospitano le postazioni e forniscono
I’elettricita. Entro la fine del 2023 le postazioni del DPC saliranno a 701, ed il totale a 764.

La strumentazione sismica installata in una postazione della Subrete comprende i componenti di
alta qualita: strumenti ad alta dinamica a bilanciamento di forza, con analizzatore del segnale,
riconoscimento del trigger, e registratore con associazione del tempo UTC da GPS: accelerografi
triassiali per la RAN, ed accelerometri mono-/bi-/tri-assiali analogici a sistema per I’OSS, questi
cablati ad una centralina di monitoraggio sismico con convertitori analogico/digitale;
connessione con il server RAN con router 4G e con il server OSS con router ADSL di British
Telecom presenti nella sede DPC di via Vitorchiano in Roma; gruppi di alimentazione e di
protezione elettrica; ricevitore GPS. A Roma con procedure sviluppate nell’ambiente software
Antelope™ della BRTT (USA) per la RAN e rispettivamente con procedure DPC per 1’0OSS le
registrazioni vengono elaborate con produzione dei parametri descrittivi della scossa e degli
spettri di risposta delle registrazioni, nel caso della RAN, e di valori massimi, amplificazioni
dinamiche ed un parametro che descrive il livello di danneggiamento atteso della struttura, nel
caso dell’0OSS. Rapporti automatici vengono distribuiti internamente, e 2 siti web pubblici
vengono popolati, per la RAN e rispettivamente 1’0OSS, di condivisione delle registrazioni e dei
risultati delle elaborazioni.



La presente consultazione si riferisce alle sole Subreti (ad oggi 5 sistemi OSS e 19 postazioni
RAN, elencati in Tabella 1), per un totale di 205 misure di accelerazione. In particolare i 5
sistemi OSS sono tutti di tipo “dettagliato” ossia dispongono di strumentazione su tutti i piani ed a
terra.

Nel dettaglio il servizio comprende:

(A) visite programmate alle postazioni RAN (semestrali) ed ai sistemi OSS (annuali), per
manutenzione preventiva della strumentazione, assicurando I’accesso (RAN) e la conservazione
del ricovero e degli impianti e prevenire eventuali danni a terzi ed alla strumentazione;

(B) previo accordo dell’affidatario del servizio (abbr. il Manutentore) con I’Ente proprietario
ospitante e comunicazione al DEC, tutti gli autonomi interventi tecnici di ripristino (con report
d’intervento entro 10 gg, con fotografie e I’indicazione delle parti sostituite e delle riparazioni
eseguite o da eseguire) presso le postazioni RAN o i sistemi OSS con malfunzionamenti, necessari
a mantenere I’Efficienza Garantita (EG) delle Subreti, giornaliera per la RAN (al tasso
giornaliero del 95%, pari a 19 su 20 postazioni che dovranno essere ogni giorno perfettamente
funzionanti in ogni componente e collegate al server centrale della RAN), e rispettivamente
quadrimestrale per I’OSS (per ciascun sistema si ammette in un quadrimestre un massimo di 7
giorni di malfunzionamento, pari ad un’EG del 94,3%). Dal calcolo dell’EG si escludono le
postazioni con malfunzionamenti non risolvibili dal Manutentore, ad es. temporaneo difetto della
rete ADSL o della rete 4G nell’area, 0 mancanza di alimentazione elettrica, o altre cause di forza
maggiore. L’EG va ripristinata con intervento, se si riduce. La condizione/soglia sara il
malfunzionamento di almeno 1 sistema OSS o di almeno 2 postazioni RAN. Il mancato ripristino
dell’EG ¢ soggetto ad una penale giornaliera di 1/1000 dell’importo contrattuale relativo al solo
servizio di manutenzione con efficienza garantita e riparazioni incluse, da applicarsi dall’ottavo
giorno lavorativo di malfunzionamento di almeno un sistema OSS in un quadrimestre e/o dal sesto
giorno lavorativo dal malfunzionamento continuo di una certa postazione RAN. Il DPC puo
richiedere al CESI di ripristinare una postazione RAN in 2 giorni naturali e consecutivi in caso di
sisma di magnitudo almeno 4 o anche, ma fino a 3 volte nel tempo contrattuale, in caso di sequenza
sismica rilevante ai fini di protezione civile. 1l corrispettivo contrattuale comprende tutte le spese
relative a tutti i possibili interventi in situ: per mobilitazione e trasferta del personale CESI, per
eventuali sostituzioni e/o ripristini di componenti, dovuti a normali guasti o rotture;

(C) tutte le sostituzioni contestuali di componenti della strumentazione nel corso degli interventi
suddetti, con ricambi originali CESI dello stesso modello o di modelli con prestazioni superiori, 0
con ricambi equivalenti come prestazioni e compatibili con il software di gestione della Subrete, e
riparazione differita, o tutte le riparazioni contestuali dei componenti, necessarie a mantenere
I’EG sopra descritta; in caso di rotture causate da eventi eccezionali (es.alluvioni, incendi,
terremoti comportanti il collasso parziale o generale della struttura) o atti vandalici, alle spese,
autorizzate dal DEC e oggetto di separato atto, si applica un Tariffario delle riparazioni/
sostituzioni, con prezzi omnicomprensivi, aderente a quello del contratto in corso e da negoziare
con il Manutentore ed allegare al nuovo contratto. Le riparazioni sono garantite per 1 anno. In
caso di ricambi equivalenti c.s., I’equivalenza e compatibilita devono essere dichiarate nell’offerta e
saranno verificate, ai fini dell’accettazione, in occasione del collaudo della strumentazione;

(D) il telecontrollo giornaliero, con report giornaliero via e-mail al DPC, dei sistemi OSS e delle
postazioni RAN delle Subreti, per controllarne il funzionamento, verificare ’EG e
programmare gli interventi di ripristino, di cui alla lettera (B);

(E) Paggiornamento del firmware della strumentazione nel tempo, garantendo la compatibilita
della strumentazione con il software di gestione della rete fornito dallo stesso CESI,;



(F) per Tattivita (C), la tenuta di una scorta di componenti di ricambio originali CESI od
equivalenti, come sopra specificato, della strumentazione sismica, alimentata con componenti
riparati e integrata annualmente con componenti nuovi in sostituzione dei componenti non piu
riparabili. Nell’intervento tecnico il Manutentore porta al séguito componenti di ricambio,
insieme ai ricambi, forniti dal DPC, della strumentazione accessoria, anche non CESI, presente
alla postazione. La scorta iniziale di componenti sismici e accessori, risultante dal contratto in
corso, € consegnata dal DPC ad inizio contratto. Il nuovo contratto prevedera un budget per
integrazioni iniziali della scorta. In particolare si prevedono come ricambi CESI per 1 postazione
RAN di nuovo modello i componenti seguenti 0 componenti equivalenti, come sopra specificato:

- 1 Batteria 12 volt 7Ah

- 1 Alimentatore AC-DC ML100.102 (o similare)

- 1 Modem LAN Adapter per DYMAS

- 1 Accelerometro triassiale (Mod. SARA AFB 3)

- 1 Nuovo acquisitore sismico (Mod. DYMAS 6 canali) completo di sistemi di alimentazione e ricovero con
registrazione dei dati in continuo

(G) le attivita di manutenzione straordinaria prevedibili al momento della stipula del nuovo
contratto e quindi ivi incluse, da prezzare secondo il tariffario di cui al punto seguente. In
particolare per il nuovo contratto si prevede nei primi due anni I’aggiornamento di 17 postazioni
della RAN (9 nel I anno e 8 nel Il anno), che comportano le forniture dei seguenti componenti CESI
0 componenti equivalenti, come sopra specificato:

- 17 Batterie 12 volt 7Ah

- 17 Alimentatori AC-DC ML100.102 (o similare)

- 17 Modem LAN Adapter per DYMAS

- 17 Accelerometri triassiali (Mod. SARA AFB 3)

- 17 Nuovi acquisitori sismici (Mod. DYMAS 6 canali), completi di sistemi di alimentazione e ricovero con
registrazione dei dati in continuo

L’aggiornamento sara effettuato in occasione di una visita periodica di manutenzione, senza costi
aggiuntivi rispetto alla fornitura.

(H) le eventuali ulteriori attivita di manutenzione straordinaria, non previste dal nuovo
contratto, i cui corrispettivi unitari saranno ripresi da un’idoneo tariffario delle attivita
straordinarie, aderente a quello del contratto in corso, da negoziare con il Manutentore ed allegare
al nuovo contratto; le attivita saranno fatte oggetto di separato atto;

(I) I’assistenza informatica:

- per il progetto RAN, sia in sede DPC che da remoto, di programmatore CESI esperto
nell’ambiente Antelope della statunitense Boulder Real Time Technologies, impiegato per la
gestione della RAN, limitatamente ai primi 2 anni del contratto. Dal 11l anno, con 1’aggiornamento
delle ultime 17 postazioni della RAN, non saranno infatti piu presenti i moduli edax2orb, che sono
I’interfaccia per trasferire alla RAN 1 dati degli acquisitori Edax da sostituire, e quindi questa
consulenza non sara piu necessaria.

- per il progetto OSS, nella sola sede DPC, assistenza informatica di tecnico informatico senior a
tempo pieno.



TABELLA 1 — Liste dei 5 sistemi di monitoraggio sismico OSS e delle 19 postazioni
accelerometriche RAN delle Subreti calabresi con strumenti CESI

Regione |Comune Nome struttura Ente N°sensori |Materiale
(Provincia) Proprietario

Calabria |Catanzaro Municipio (Palazzo De Nobili in via Jannoni 1) Comune 34 MUR.
Calabria _ |Crotone Ospedale “S.Giovanni di Dio” - | lotto - corpo A |ASL Crotone [31 C.A.
Calabria  [Soverato (CZ) Municipio in piazza S.Maria Ausiliatrice Comune 19 C.A.
Calabria  |Bova Marina (RC) |Viad.“Sideroni” — var.SS 106 Jonica km 46+800 |ANAS 34 Ponte in c.a.
Calabria  |Reggio Calabria Sede dellATERP in via Manfroci 17 ATERP 27 C.A.

Regione | Prov. | Sigla Sito Lat. Long. | Attivazione

Calabria | RC BAG Bagaladi 38.03 |15.82 |16.01.08

Calabria | CS BNF Bonifati 39.58 |15.89 |30.01.07

Calabria | cz BTR Botricello Superiore 38.94 |16.86 |14.11.07

Calabria | KR CIR Ciro' 39.39 |17.06 |14.11.07

Calabria | CS CMA Campana 39.41 |16.81 |13-11-07

Calabria | vv DNM Dinami 38.52 |16.16 |31.01.07

Calabria | RC FRZ Ferruzzano 38.04 |16.09 |16.01.08

Calabria | KR KRT Crotone 39.07 |17.13 |17.11.07

Calabria | KR MSR1 | Mesoraca 30.08 |16.79 |11.10.07

Calabria | CS ORS Orsomarso 39.79 |15.90 |15.01.08

Calabria | CS POL Paola 39.37 |16.04 |15.01.08

Calabria | CS PRA Praia a Mare 39.90 |15.78 |19.11.07

Calabria | CS PRT Parenti 39.16 |16.41 |12.10.07

Calabria | RC RCI Roccella lonica 38.33 |16.41 |15.11.11

Calabria | CS SPZ Spezzano Albanese 39.66 |16.30 |13.11.07

Calabria | Cz SQL Squillace 38.78 |16.52 |16.11.11

Calabria | cz SSA1 | S. Andrea Apostolo dello lonio | 38.62 |16.53 |21.11.07

Calabria | vV SSB Serra San Bruno 38.58 |16.32 |20.11.07

Calabria | RC STI Stilo 38.47 |16.46 |16.01.08




ALLEGATO 2 - Schede tecniche dei principali componenti della strumentazione di monitoraggio

1) Osservatorio Sismico delle Strutture
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1.1.  Descrizione generale

Opni centraling ¢ costituita da un armadio RACK 19" metallico IP44 con porta antenore finestrata ¢
posteniore ceca completo di sermature. Ogni imy d Iorggn ¢ dalle seguenti pani:

=2 che integra il BUS ed 1| PC dell'ucq

sono cancellate dopo il trasf al PC,
emergenza degh stessi.
Caratteristiche generali acquisitore MOCA-2

dendo in tal modo possibile un eventuake recupero &

collocato all imerno dell armadio.
Lapsodali i acquisiziene MAC-6 in numero vanabile in relazione alle caraneristiche dell impianto.

o..n.: moduli sono mseriti nel cestello Main Frame delli umita & acquisizione,

I | UNIT che fornisce 1"alimentazione all'acquisitore ¢
..353.. -_rnﬂxug_n_.-..a:ssgr-_sxsgn_u..ﬁn:.x!oa_ra-:_x:isi-o

1 modem per linea telefonica di tipo ISDN, p el amadio ¢ alta boechia ISDN &
inazione dellia line telefoni

1 ricevitore GPS usmo per formire il rifer

all’scquasitore via cavo.

luto di tempo, istallato all"apeno, ¢ coonesso

Lagmsori posizionati sulla struttura da monilorare ¢ connessi, via cavo, diretamense aghi ingressi
logsci dei moduli di scquisizione.

Ogni modulo di acquisizione gesti
e Laconversione AD del segnale
o |l riconoscimento della condizione di TRIGGER relativa ai senson & sua competenza
o Lamemorizzzione locale del segnale su compact flash in caso & trigger
11 controller del bus !c_sn le seguenti funzioni:
Si il 2 di tutti § moduli, § Jo i

e Venfica il trigger & impranto, inviando 1| comando di registrazione ¢ di fine registrazione a it |

~Numero di eanall T moduli per 42 canali el
Modulo di sfimentazione 20Vac con batterii in Lampone dimensionsta per un
ia mimima i funzi 6 ore.
(¥ ko ali song, spegnl oo con hatlerio scarica
“Sincromizenzi Riferi hato di temypo da ncevitore GP'S estemo inserfaccia RS422.

Sincronlzzazione su PPS da GPS precistone 1100000 di secoends,
Sampling simulanco di et § cunali soquisiti
~Esent detector f'e.x_l sogdia cunall &1 triggerdetrigger da 1 42 canall, selezionabile da software.
fi i voincid trigger da | a 30 sevondi

625125 - 250 - 300 Hz  Selesionabile via software

Carutteristiche Modulo di scquisizione UARY6.SD

~Tipo convertitore Un convertitore 24 bt Sigma Delta per ogni canale

~Dnamica > 13048

~Numero di canali Da 1 a3 canali (1 schoda AD) o da 4 a6 canali (2 schode A/D). Togressi diflerenzials
proteis da sovmsensione.

~Fondo seala Canversione: 032 - 32 -8 -16 -32 Vol PP

ti 0D2-2-5-10-20V
i Utile 51020 Volt PP
o Invia il rife di tempo luto usato G moduli di acquisizione per datare |1 segr Freg i HL8 < 125 - 250 - S00 Mz Selerionabile v software
acquisivo, conyershne
®  Sincronizza il riferimento di tempo locale sul riferimento ncevuto dal ricevitore GPS
Larrispondente 287 ~51.3-1029-2089
. O Ila 1"l lone provvedendo allo spegr del PC ¢ det moduli di acquisizione bamda passante
o la 1one di ali one scende al di sotto della sogha di battena scanca.
o Sincronizza il flusso dei dat fru s moduli di acquisizione ¢ Punitd PC di memonizzanone. -Filtro Anti-Aliasing  Filro diziale FIR A alla freg i Nyquist 12 frequenza &)
ve = e X 2 X A : campiosamento) di -1 5008
:. gnale acquisito da ogni dulo di acquisizione & trasfi all'unitd PC i memorizzazione, dove
Vi Apprigueta s Wumiceiicaio sy Hi. Memorizixrione  Di seric su Compoct Flash memory cand Sanlisk da 64Mb, capaciti di registrazione di
11 PC awia la segnalazione al centro dell avvenuta scquisizione ¢ quando interrogato, trasferisce via oot 450 eventh da v minsga o 125H2 6 canall (come oprione disponibsle memory cand fino a
modem al centro & controllo i log delle amivitd ed il segnale registrato. 512Mb)
n .iu..sw....:&.!io&ﬂxaa I.n_l _._95& E!Bo..ﬁ: servizio di umo o pig moduli & : -
squisizione (sempre che il grasto non | dichi il fun. dei controlli di sistema). Pretrigeer Fino a 130,000 ssmples (2200 secomd 6 comali a 125Hz) selezionabile i secoodi via
* softwane

Inolre. 1 guasto o fuorl servizio del ? non u:.d:&:- in aleun modo il processo di acquisizone del
segnale. Infattl ogni modulo pud Jocal fino a a-..l.- di eventi, che
saranno poi cn..nu:n_:_ﬂn.gnn_?‘_in:s | dati registrati dai |1 di acquisizione non
Tipinge T Vv o T ™~ . Talepe Tiodn Vo s P e .
Prog SO MOUA 2 Sywtem Versicne 01R1 &l 30042004 6 W Prog: S04, MECAAD Sywmom Versiwne 01R1 del 30042004 T 3
Dot MAN 0401 Massake 1 Landa are Tike: MOCAZ Masssle Hanfwane doe Doc MAN M08 Marvsthe Hardware Fide: MOCAY Masssle Hardware doc
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~Parametri Scleziconabile via software: lunghezza post- Sﬁﬂ _SE-.BB-_..Ia massinm singola * Al venificars: della condizione di trigger di un canale, 1| microcontoller amiva la finestra
whstrazl gistuzione. Registrazione in sog fino a riemy pazio ibile 0 in modo temporake di ricerca evento.
carcolare e  Entro ka finestrn temporale & ricerca, ln condizione di evento viene dichiarata s¢ (| numero di
canali in condizione & tiggee oquivale o cccede il numero di canali selezionati come soglia
~Trigger di canale Stadta, Soglia’STA, Sogha indipendosti per ogni canabe. Modo STALTA ¢on RATIO (anche s¢ cio non avviene simultaneamente ).

indipendente di TREGGERDETRIGGER ¢ hlovco parzisde LTA dursme evento. Peso di
uigger ¢ detrigger

~Filtri o Trigger Tipo Bamterworh 6 RO tpo Passa alio, Passa basso o Pass banda, selezionabil o
step fissd via software,

~Trigger di stz Soglia indipenderte & Trigger Detrigger numono trigger di caale entro la finestra
remporak di ricanascimento dell'evento,

~Riferimonto i tempo  Rifctmmonso ssolilo & tempo eecmno sironizziio ¢ sampling sggseciano al riferd
da BUS. Dutarione con precisions |/100000 di )

~Sinerom lzzazk Sampling. Tngger ¢ Rocord simultaneo per tutti § modiedi di scgeisizione.

“Forman di Protocalli di comunicazione compatibill con sissema & acquisizicas ISMESPRAXS 10,

trasmissione Trasmissione continus segnale el formti 24 bt (a3 ¢ 6 canali)

Imterfaccia dati Inserfaccia dati seriake RS2 ad aka velocita

~Alimentazione ¢ Test AL ane sezione smalogica ¢ di conversione AT sep of bsolata gl

per ogné modulo. Disponibide alimentazione Iu..._ts'vﬂgﬂg <13V
A0mA., Controllo estemo per 1651 sensone apiodscdat,

Canatteristiche tecniche U nita di Memaorizzazione

“Nistemy operativo WINDOWS CENET su compact flash
“Memoria i massa HD 30
“Imterfaccia Tserfacca sertale RS232, Imerfaccin serlale RS23IVRS422 | 2 USH, Inerfaccin

ETHERNET 107100, Interfacvia Vidoo SVGA. interfaccia tstiernmouse PS2

1.2.  Main frame acquisitore SG04.801

La scheda BUS SGO4.BO1 realizza Uinterfaccia fra | moduli di acquisizions, il PC ¢ tutte le connessiom
dell’acquisitore, | segnali di imerfoccia seriale RS232 al PC, 'mterfacesa RS422 al GPS ¢ Vimerfaccia &i
sincronizzazione sono adaitat in livello ¢ prosetti da dispositivi di arresto delle sovratensioni.

Un apposito microcontroller di tipo MC gestisce 1l § di s 1zzarione dei moduly, il

delle temssone di alimentazione ed il controllo della registruzione dei singoli events,

o Quando viene dichinmta la condizione di evento, tutti 1 moduli attivano ks memorzzazione del
segnale sul supporto di memorizzazione non volatile fino & quando non viene riscomtrata la
condizione di fine evemo,

*  La condizione di fine cvento viene dichiarata quando il mimero di canali in condizione di tngger
cquivale o ¢ infenore al valoee di soghia impostato.

o Quando viene dichiarata la condizione di fine evento s FERISIFAZIONS COMINUS per Fintervallo &
tempo selezonato come coda evento o per ka lungly

o Se _- condiziane di evento persiste per un periodo di tempo superiore al valore & lunghezza

! il file oﬁlggnfﬂﬁgﬂeﬁgioﬁigﬂ:

La scheda BUS formisce e e wni stabilizzase che al ano i ¢ VMunia di
MEMONZEA00E,
Lounith di da un PC su singola scheda coll sul p llo frontale ¢ da un

HD imtermo, r.l_x!suﬂn—r& connetton dell mterfaccin USB sono collocats !_ pannello posteriore.

1.3.  Modulo di acquisizione MAC-6

Per mezoo & iere awd i segnali eletirici p senti dal t alla
scheds PROTEZIONE SGOS.BOS. Ouesta schoda ospita 1 dispositive di amesto c..._r. sovratensioni ¢ si
innesta nella scheds di conversione E La realizzazsone di una scheda di protezione separata
a.n_r.i IMefficacia della protezi < di limitare i danni ed in caso di fulminazione semplifica il
istino del modulo con la sostituzione della scheda di protezione stessa,
I sﬁs_. peovenienti dalla scheda di protezione sono connessi allo stadio o preamplificagione ed al relé
usato per I'azzeramento dell offset.
La funzionc dello stadio df prepmpiificazione della yobeda A/D SCABES ¢ di trusformare |1 segnale di
=§n-a.=. iale a al fondo scala dei convertitori AVD, | segnali di
senson caratterizzati da n.-«nas: sensibilita, 1 i-ﬁ.c delio stadio amplificatore di ingresso viene
normalmente impostaso prima dell’ mstallasone dell’ unita’ di acquisizone in funzsone della sensibilad del
sensore ulilizzato,
I segnali elettrici in uscita dallo stadio amplificatore ned rispettivi stadi di
conversione A'D dove sono campionati con una nsoluzione di 24 bt per canale. Ogni canale di
conversone ¢ costituno da due circuiti: il MODULATORE ANALOGICO o 1] DSP & decimanone ¢
filtraggio digitak.
La schoda di conversione (0 le due schede nel caso di moduli a 6 canali) si innesta nell’adiacente scheda
CPUSGOLBOZ
Su questa scheda un
necessari controlll ¢ temporizzazione, gestisce Il fNusso dei dati verso la CPU del modulo. La
comunicazione fra CPU ¢ PIC wtilizza un interfaccia optoisolata di _a.o seriale ad alta velocita,

ller di upo PIC ila la digital der segnali, provvede a

La sezione analogicy, ...3:23!1.>=a._ PIC di lko sono separatamente, realizzando
in 1l modo il pl lamenito fra & b di sequisizione (e relativi senson ).
La schede CPU SGO4 BO2 & dotata & un misrog che gestisce il Ausso dei dati, il ivonoscimento

automatico, la memorizzazione ed (1 trasferimento degh eventi, | dati sono registrati sy COMPACT
FLASH memory card, lo capacith di detta memory card pud vanare da 16 a 64 Mb in relazone al numero
i canali acquisits. La schoda CPU i innesta nel BUS di si che fornisce 1l riferi duto i

L' algoritmo di riconoscimento d'evento opent nel modo seguente: tempo ed i segnali per la sincronizzazione delle regi i € per il camp & tutti §
o Opni modulo di acquisizione attiva la funzione di event detector con | parametn sclezionati, moduli,
mviando in continuo Jo stato di triggerdetrgger det canali acquisiti al microcontroller del bus. |
parametri 0 I"eventuale disabiltazione pud essere selenomta canale per camale.
[, P Vi s on ~ - Nnawps s Verwwee s T ~ -
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2. Messa in funzione e gestione impianto 2.3. Connessioni ESTERNE centralina
In questo capitolo sono descritte le opernzions per ka messa in servizio dell'impianto ¢ la gestione Per ogni impianto ¢ fornito Jo schema di witte le connessioni inteme e esteme.
dell ondimaria manutenzione, Le conmessiont esterne all® dho della lina somo ke seguenti:
L acquisitore MCCAAO2 di base ¢ predisposto per poter far frome a diverse esigenze implantistiche ¢
corsente di operare con diversi sensori. In relazi alla tipologia di imy ¢ stato predi o Connessione dei sensori: ogni sensore a2 | 20 3 porent ¢ un cavo alta

I"armadio con i cablaggi relativi ed | moduli & acquisizione sono stasi predisposti n RE!.:I ai semsori
connessi.

In questo capitolo sono nportae Ie sole 5—.&.:55:. unili per la gestione dell” unpianmo ¢ ke pani ....r._:.
s nmanda ai capitoli successivi per ult 1 app i i utili per modificare la config di
a.as:xlal_!.

Per ogni sy ¢ stato predisp I sche particolarcggiato di tutte le connessiont, ogni modulo &
stato configurato di conseguenza od & stato p il relativo & & configurazione iniziale.

Si consiglia [a kettura & questo caprtolo almeno ls prima volta che si opera con guesta spparecchestun.
21. Precauzioni

Di seguito sono rip alcune prec che devono essere osservate nell utihzzo dell acquisitore.

o Scollegare "alimentazione dell’acquisitore prima di rimoovere | pannelli di chivsura ¢ pama di
rimuavere le schede.

o Osservare le peecauzion) ane ad ¢l I"ck
parti hardware.

o Iny & rapidi i di temp
caldo, prima di ali I"acquisi
hardware,

e Dopo il trusporio ¢ prima della messa in Runzione, verificare visivamente 'imtegrita delle
connessiont interme, Se i manifestano ﬂi&n! di funzioramento alla prina messa in funzione
dopo il traspoeso, spegnere iore ed accertansi visivamente che le schede,
| components, | connettorn internl ¢ la .3383 Sa siano mserit a fondo ¢ che le parti hardware
non presentino segni di danneggiamento.

2.2. Connessioni INTERNE centralina

Per ogni impianto & fornito lo schema di tutte Je ¢ woni ed
Per rimuovere collegare ke diverse parti che costituiscono la centraling operare come segue:

prima di mancggiare schede ¢

dovuti al passaggio & ambiente freddo ad ambieme
i che non vi sia verificato condensa sulle parti

“

. :-ii.elar.e-str!. -.!-.1-. NIL

La battersa inemna ¢ collegata con
di colore BLU deve exsere collegato ol

un cavo !?_!a all'unita d" nane. 1
pako _52.4-4 (L 2!.!!!.. di colore MARRONE al pole z-..ﬁ>a.= O

x 1 ) _ cavo a.!!?._ua n-__ .5:. s s_!r.:go?. ..Qo 3%:.
connesso nel modo seguente: 1 conduttore di colore MARRONE al morsetto di passaggio PA+,
Il conduttore di colore BLU al relé RLS*, | due condution di colore NERO ai morsetti PA- ¢
NLia 3.!«5_30 .-n_v -En...:u ¢ esplicitata al panto precedense,

€ usato una coppsa & doppini singolarmente
del dulo " acquisizione, | " i delle
SON0 INvece connessi ad Una MOrEIiera comune

Per ogni comp del

i ente all’

do di test del

L'alimentazione od il comando di test & gestita da 2 relé, collocat sulla stessa morsetticra,
controlisti dall"acquisitore, 1 pin oul di connessione dei ¢ np ul paragrafo 4.6

o Connessione ricevitore GPS: 11 neeyitore GIPS, usato per la !_rgg ded riferimento di

tempo, deve essere collocato all’esterno in posizione _-_u uu consentire una sulficiente visibilith

schermati
alimentanon) ¢ del

priva d'ostxcoli del cielo, Il ncevitore & it cavo di alla
morsettiera “GPS Topwt™ dell acquesione. 1 pan out & connessione & riponato al pargrafo A..u
o Connessione lines tebefonica: la centraling comumica con il centro di Ita dati trumi

per linca telefonica ISDN. [l modem ISDN deve essere collegato con apposito cavo alka borchia di
terminazione della linea telefonica,

o Connessione alimentazione: la cemraling & alimentata dalla wenssone di rete 220V ole S0z
L unith & alimentazione & provvista di msermitlore magnetolenmico ¢ .v Tusibili di protezione. 11

di alimentazione & & tipo VDE ed & coll sul p iore dell'unith i

._..s..:ns.!n

. I rhale; in ogni dio & stata predi una barretta di rame per tutte ke
Connessiont 3._622_2_., A questa barrena deve essere collegato i condutiore ._. Messa o terr
dell impranto. Una buona 8.5..!28 qusy le di tato 1'lmpi ¢ bele per
garantire la protezione dalle 1woni ¢ la o dei disturbi i u_nﬁ-_g.x!a

231, Connessione EQUIPOTENZIALE

L acquisisore & dotato di una presa di terra a vite collocata sul pannello posteriore ed ogni modulo di
aquisizione ¢ provvisto di apposito morsetto &I messa o terma, In ogni armadio e le connessioni
cquipotenziall fanmo capo ad una barresta di rame, questa barra di rame deve essere connessa al CEP
(Central Earth Pount) dedl mmpianto

1 modo in cut si realizza la connessione delio shield dell'acg ¢ dell"imp ¢ molto imp ¢
bisogna rispertare alcune regole fondamentali:
« la quip siale della centralina ¢ indispensabile se si vuole garantie la gualita del
segnale ._.E.u_ﬁ!o
o Identificare ed utilizzare un solo punto dell"impianto (C.F.P.) cui collegare il punto di massa di
tutte ke apparccchinture.
e Evitare il collegamento ad impiants di messa a term in con sistemi che p essere

foate & disturbi. Se il rischio di soveatensioni & limitato ¢ tutte le apparecchiature sono nelle
vicinanze, la resi dell’impi di messa a torra non & cntica ed ¢ prefenbile evitare la
ot jone od Ipln esk

e Evitare 4 di

legare lo sch & una linea a due punti di messs a term.
o | senson somo dotati di dspositivi & p dalls s che per essere efficaci

. s. . i EEE- necessitano di essere conmessi a tera,
. 12, ) __5_‘8 o quando esiste il pericolo di sovratensiont utilizzare un condutiore isolato

E 333-5._. .. -_.._..og.gn.r.r.__ vZ.!aR» _S.!.E? _._ Bs.sama & 5.58 did Imeno 10 per lunghezze >50m) per coll it re ¢ I'acquish

“POWER Input™ come nyg nello & . App cave il al CEP. & impianto. 1 e

ISDN al connctiore a 9 poli *COM2 PC™. R tutti 1 d'ingresso nn_ segnali pi

gici dei moduli ¢ la 1al

Tgwnegs Tk S e ~ - Tipwiege Thwde Ve s Ve "~ -
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24. Accensione

L ali ione dell’acy ép
funnonamento anche in dell™ali
estrendo il fusibile "MCCA FUSE™,

L alimentazione dell’scquisitore ¢ del relativo PC nterno sono 8-..3:-? da2 .._83.:2. < da 2 distimti
fusibals. 1] circuito de Hlo dell’alimentazione 1 i h la fone ai cape
della batteria ¢ inferiore alla E.a&gsgo-:!:-ﬂg:!rnéun_aa 1.5
12Vol

Quando si posizione su ON imerruttore *A/MD Power™ imzia la procedurs messa i servizio der moduli
i ncquisizione, Al one o 1 do il pul di RESET, ognt modulo di acquisizione effettua |
test imemi dopo di che, al fine di azzerare 'offset della sezione & conversione, attiva il relé di
conocircuito deglh ingressi analogici. La provedum & calibmzione termmna ssmultancamente per tuthi
moduli coa il nlascio des relativi relé.

L alimentarione dei sensori & derivata da uma morsettiera comune o monte della quale & inserito un relé
ﬁoie._ib ._-__ acguisitore. Questo rel ¢ montato sulla morsetticra stessa od ¢ dotato di una spia che
n v&g acceso,

alla banera interna ¢ quindi & possibile il
| di rete, guest'alimentazione pud essere sezionata

SolGeo
Sotumon gechuchn

MOCCAA2 System

ﬁe_ llo frontale dell”acquesaone sono coll diversi leds che segnalano lo stato di i

fare riferimento al paragrufo 2.6.0 per gl approfondimenti refativi ¢ per venficare lo stato che devono

assumere dopo |'accensionce,

Posizionando su ON I"interrutiore “PC Power™ ¢ alimentato il PC sterno. La fise di boot del PC nchiede

quaiche decina & secondi.

La conmessione T PC ed nequisitonre s realizza mediante | connettore collocato sul pannello froatale che

collega la _xis serinle COMI @l bus imterno, Questo connenore ¢ sEmo previsto per consentire &
un PC al bus imterno al fine consentire il controllo diretto dei moduli

scquisizione.
Se V'acquisitore non da segni i sstivith verificare che il valore della seasione di alimensazione sia di
almeno 12 Vol

Su guesto acquisitore ¢ stato prodisp un pul che
PARAMETRI DI DEFALULT,

di attivare nei moduli di acquisizione

Box 1.7 1 leds relativi ai moduli inserit devono essere tutti accesi

Exp Boy S

Trigger .iql.. la condizione & engger di .ul-_nolslnl.aeg_%_nsn.l.r_g
di pretrigger, Cid si verifica solo all ‘accensione o dopo reset ¢ non fra acquisizioni
cantigue.

Record Spento: |a registrazione di un evento & solo se il o di acquasizione ha
wltimato "acquisizsone del ?:ese di pretrigger. Cib si 3«53 solo all*accensione o
dopo reset ¢ non fra !m.:ﬁu.ﬂ: contiguc.

Alarm § : anvalmente non

Error Spento: aeﬂ.o-a.:n:..lx:.uanln acceso indica erron di f i
occasionali di breve durata indicano operazioni ingerne di sincronizzazone :5.. erron di
funzionamento)

Bus Activity  Acceso: indica la wne fra PC ¢ I di acquisizione, i spegne brevemente
quando i PC comunica con il controller del BUS

Batt, Status | Se Acceso indica batteria canica, se lampeggia verificare ln presenzn della tensione di
rete. Se spemto ba ol_n. .!_a batteria na _m. an..:!

AD Pawer  Acceso: indica a0

PC Power Acceso se 'internutiore PC POWER » uS:xx.lo su ON

rC Acceso: se 'acquasitore & alimentato ¢ I'imermuttore PC POWER in posizione ON

nn Indsca sccesso all"HD interno, La mancanza di attivita ( sempre spento) dumante il boot
iniziake indica anomalia di fenzionamento,

2.5. Utilizzo Unita di alimentazione

L'unita & olimentazione ¢ provvista di un bipolare ¢che o
Ialimentazione di rete della lina. Quando coll in 7:52! ON I -__ar._d!ei intemo ..ﬂ.a.ann
Falimentazione alla centraling ¢ carica la batteria estema in tampone, in posizione OFF o in mancanza
della sensione di rete, emergaa & formta dalla batteria, La presenzs della 5!.52_. rete ¢ Xﬁs.ﬂ-

L amivazione dei PARAMETRI DI DEFAULT permenc di amvare nell'acquissiore la configurarione .E_ accensions &_r Tampada al neon ON collocate accanto all'i La la di raffred
iniziale. solo quando & p 1a tensione di rote.
La possibilita di attivare la configurazione iniziale dellacquisitore risulta utile: Accanto all’ iserruttore di rete sono collocati due fusibili che olire a ..:xnﬁnn permetono anche &
*  Alla pnma -83!23 e dopo |2 ione di pasti b do non si € ceni della la della b el none dell ey
dei p Durante il trasporto o per lunghi periodi di inattivita ¢ opportuna rimuovere questi fusibili per evitare
. o-.-.&n,...b.!-i.gﬁ. _li...n:.x.:niaa.n.s Ll 1l funzi dell’ acquisi ni accidentali ¢ di scancare la batteria estema.
*  Ogni qual volta un modulo di acqu problemi di fi (led relativo al Posizionare sempre in posizione OFF Pimerrutiore di rete ¢ sezionare le alimentazion prima & sccodere
modulo spento) ik circuiti mterns defla centrafing o alke comnessioni dell’ impianto.

Da notare che | parametn impostati dall’ usente pon S0N0 modificati ¢ vengono cancellan dall’ n._:.ka.x..

.r._ﬁi_.a:u..r?._r i.!.:!.__gu fi e dovisto a p 1 eerati bisogna porvi
dio prima &i ha le modalitd di funzionamento.

Dopo 'accensione Ta contrafing & predisposta per comumicare via modem, in altemativa ¢ possibee

collegare m ? n:ann!ns:__nvi: seriale o al 833@3 x.zu.r._r rete Ethernet. Se si desidera &

anche p il PC & un una od un mouse.

Fare :.‘8538 al manuale relativo al software per =z§= appeofondimenti,

241, Stato segnalazione all'accensione

DISINSERIRE LA PRESA VDE DI ALIMENTAZIONE 220V PRIMA DI RIMUOVERE |
PANNELLE DI PROTEZIONE DELLALIMENTATORE.

251, Fusibili

1 doe fusibili usati sono del tipo rapido, il fusibile “MCCA FUSE™ & da 6 Ampere mentre il fisibile
“BATTERY FUSE"¢ da 10 Ampere.

2.6.  Utilizzo Unita di acquisizione

5...553.!&»-%.50&9&;!! di coll sul p Hlo i le. il stgmif
ione ed il valore 1o ai fusshili & p )

associato alle segnal la

261, Comandi e segnalazioni
1l cestello di acquisizione riporta sul pannello fromtale | seguenti dispositivi di controllo:

Dopo I tone | leds di segnalazione devono e il segu stato:

[y T N « Ve ~ »
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Interruttore A/D POWER

Controlla IMalimentasione .r
o Bus ne GPS e
o Moduli di acquisizione
o Almentazsone der sensore esterms ¢ relativo controllo di test
o Almentarone del modem

SolGeo

st s MOCA-02 System
Pulsante TRIGGER

Questo pulsante permetse di ativare masuabmente la registrazione di un evento simulando & condwzione di
trigger. La lunghezza della registrazione dipende da quanto tempo si il pul e dai

parametn di registrazmone impostati. || led TRIGGER rimane acceso fino -A-.!&...a. ..._wn.o il pulsante.

Led di stato moduli di acquisizione Box1...Exp. Box

Per ogni modulo di peguisizione ¢ stato previsto wn led per .n!-_lﬂ lo stato di funzionamento,
11 led contrussegnato “Box 17 si riferisce al mod llo posteriore u sinistra, i led “Box
T :m:unu all"ultimo slot, mentre il led "Exp Box™ & wsato nﬁ &ui_lu I"eventuale presenza del box di

che di utilizzare fino o 14 moduli.
-v.i. Ia fase niziale i boog, 1 leds relativi al moduls mseriti devono essere nocesi. La mancata accensione
indica che i test non ha avuio esito positive o (caso pin frequenie) che i parametn di funzionamento non
son0 correlti o la verifica & integritd pon ha avulo esito positive,

Quando 1a di aly ione & mnsuffici 1"ali ione & ¥ ma rimane attivo il solo
circuito di controllo dell’alimentazione con consumi ridotti a pochi mA.
Interruttore PC POWER
Posi su OFF inserrompe 1"ali della scheda PC I llo della i .__
-_§u§_6§n§_5§>ﬂaﬁﬂxn! i ON, .
OFF llo ¢ anivo e quindi esiste il rischeo di scaricare eccessivamente | v-sns
interma,
Pulsante DEFAULT / UPGRADE esito positive,

La procedury di boot der moduli di scquisizione venfica ks postzione & guesto doppio pulsante al quale

sono associate Je funzioni di UPGRADE o di attivazione dei parametri di DEFAULT. Per attivare guesse

funzioni: premere ¢ mamenere premuso |1 pulsante nella posizione voluta, quindi premere il pulsante &

RESET o accendere |'acquisitore.

La funnone di UPGRADE, wutilizzata per riscnivere il fi e del modulo di i poir essere

usata solo nel caso di Bu.ﬁs!xa._ futuri ns.x.. ke istruzsoni, il software di S.ﬁlx od i files di release
fomiti Jo le ¢ ze o richied I dei di acquisizione noa ¢

soggetto unnﬁ.kr. ¢ la probabilita di ripristino ¢ estremamente remoti.

L attivazione accidentale della funzione di de, per poter divenire operativa, richiede |'invio entro

_xﬁ_. secondi di aleuni comandi. La mancata ricezione di detti di attiva la le procedura di

La funzione di DEFAULT attiva | parametri di defaalt in sostituzione del _‘I_n: ?3&5!-:5

impostati dall’utente. Qggwiuvacévﬂﬂxﬁa i la &
funzionamenso nel caso si verifichine problemi nella modifica dei p 10 S Impostmo § i che
Impediscono il coeretto funzionamento dei moduli i AQUISIZIONS

In caso di segnalazione di errore si deve per prma cosa provare se attivando | parametrs di default si ha un

Led Trigger

L'accensione di questo led segnala la p della condizione di trigger di stazione.

11 wrigger di stazione sé attiva quando un numero di canali uguali o supenon al valore di soglia impostato
neonosce positivamente ka condizione di evento.

Questo led si accende anche quando si preme il pulsante & “TRIGGER™ o si amiva da software la
registrazione di evemo,

Led Record

Indica acceso che ¢ n corso la registmaone di un evento, Quando cessa la condizione d&i trigger, la
registmzione dell’evento termina dopo acquisizione ¢ memorizzazione del segnale relativo al periodo di
post trigger o fino alla registrazione della lungh inima di evento.

11 led RECORD si accende anche quando ¢ i corso la registrazione del test del sensore. Quando si attiva il
test ded sensore, I"algocitmo di event detector viene disabilitato ¢ ka registrazione si attiva solo per 1+ moduli
inseressati (quinds il led EVENT non si accende).

Da notare che | parametn impostats dall’® .-3—2:!!3.;5._.?2_»:3 vengono cancellati Led Alarm
dali"sttivazione dei parametri di defanlt, quindi se il non ¢ ar ; .
errati bisogna poevi imedio prima di ripristinarne & normale modalitd di funzionamento, Previsto per uso futur, attualmente non gestise
Pulsante RESET Led Error
Questo pulsante attiva il reset hardware dell‘acquisitore: la scheda PC i li di acquisizione ed Questo led i accende quando si verificano earori i funzionamento figeardanti Je funzsoni di
il wono d i fino a quando il g viene sincronizzazione ¢ & trasferimento dati sul BUS. Un breve lampeggio viene visuallzato quando |l
Al rilascio del g inizia ka procedura di boot standard di accensions durante la quale viene verificata riferimento di fempo mtemo non coincide con il rifenmento fomito dal ricevitore GP'S (in genere dopo
la posizione del a.._xx-... di UPGRADE DEFAULT sopra descritlo, ! al prumo rifer di tempo valido formito dal ncevitore GPS).
Dopo il reset, la registrazone di un evento viene abilitata solo dopo che & stata ultimata I acquisizione del
perodo di tempo di pretrigger impostato, Led Bus Activity

Questo led si de quando il IC i sto colloguiando con | moduli i scquisizione ¢ s spegne
Pulsante di RESET PC b quando il PC i indirizza il mi Iler del BUS,
Il pulsante di RESET della scheda PC & accessibile inserendo un oggetto & piccolo diametro nel foro
contrassegnata con lu scritta RESET. Led Batt. Status
Diversamente dal pulsate di "Reset” principale che resetta tutto "acquisitore, guesto pul attiva il boot Questo led indica lo stato i carica della hatteria:
della sola scheda PC. *  Accese: indica batteria carica e la presenza della tensione di rete

*  Lampeggiante: indica assenza della tenssone di rete © batteria non canca
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Bohon geohutnn Sohzors Qeotaene
o Spento: indica che la batteria & scarica ¢ che I in di funz & limit Connettore Acquisition RS232
A guesto connetiore DBY femmina fa capo la linea seriale RS232 & comunicazione con il BUS od |
Led A/D Power moduli di acquisizione. Noemal questo ¢ & connesso al connetiore “COMI PC™, ma &
Questo led st accende quando "acquisitore ¢ in funzione ¢ I'imerruttore “Pe Power”™¢ in posizione ON possibile comunicare direttamente con il bus collegando questa uscita alla pona serale di un PC estemo,
Quiesta possibilita ¢ sfruttata principalmente per visualizzare in tempo reale 1l segrale scquesto da ogni
Led PC Power moduko di acquisizione (vedere manmle del softwure).
Questo led s accende quando Minterrutiore “Pe Power™ ¢ m posinone ON, Connettore Com1 PC
Led PC A Questo conpettore Ccc maschio fa copo la linca serinle RS232 COMI della X.-a- PC. Questo

Questo bed di colore verde ¢ collocato sulla scheda PC od indica che la scheda ¢ alimentata ¢ Munita di 454 ..m " 3 P e Y Qoo -
Aatel oo connettore “Acguisition RS232
memonzzazione & i funzione,
Led HD Connettore Ethernet
; ¢ . e i
Indica se sono in corso operazioni di accesso all haed disk interno connesso alla scheds PC. "__”Hﬂ_nﬂaﬁ%_"._ﬂﬂ. ™) .48 Comemiours oo Fyeik &1 e soiiiocs Aanuon
26.2. Fusibili Questa possibilita ¢ par utile per velocizzare il trasferimento di dati dall’acguisitore ad un PC
. portatile da collegare per gli imterventi di manwenzione sul posto.
I circusti di al rione dell'acy SO0 da 2 fusabil wen collocati sul p o posterione,
mentre ogni moedulo di acquisizione & g da 3 fusibili. Connettore PS/2 e Monitor
Le carateristiche di questt fusibili sono riportati nella tabella seguente, Tramite apposito adattaiore in aiu:a.r. & possibile collegare a questo ¢ o Sistiern ol v mowse
standard PS2 ed al M un ior SVGA
Questa posssbilina permette & visualizzare lo stato di funzionamento dell’unity & memorizzazione ¢ 3
nteragine con ka stessa come per un normale PC.
1l sistema operativo dell’unith di memorizzazione WINDOWS CE-NET ¢ operativamente simile a sistemi
- operativi Microsofl WINDOWS.
i Tipo fusibile lntervento Corrente La tastiera ed il mouse devono essere collegati a PC spento.
“Fuse A/D™ A siluro 20X§ Rapido 3A ATTENZIONE PRIMA DI COLLEGARE O SCOLLEGARE QUESTO CONNETTORE,
Pannello SPEGNERE IL PC INTERNO.
| posteriare
“Fuse A/D™ A siluro 20X5 Rapido A 264, Connettori pannello posteriore
Fannello Sul pannelio posteniore sono accessibili | seguenti comnetton:
posteriore
*FI" Venticale passo Ragido 0.5A Connettore Power Input
maodulo 5.08 saldato al CS : .
acquisizi A questo connetiore fanno capo le terminasoni di alimentazione della centraling. Il pimot i questo
“F2" Autonipnstinante Termico 250mA connettore & riportato al paragrafo 4.1 = A AL CPT0
Modulo Passo 508 ATTENZIONE PRIMA DI COLLEGARE O SCOLLEGARE QUESTO CONNETTORE,
Acquisizi SPEGNERE L'ACQUISITORE ED ESTRARRE IL FUSIBILE “MOCA FUSE™ SULLTUNITA DI
e Autonpristmnante Termico 250mA ALIMENTAZIONE.
Modulo Passo 5.08
Acquisirione Connettore GPS Input
Tabells 1: Fusibili A questo conacttore viene connesso il ncevitore GPS estemo usato per sincronizzare il niferimento di
tempo dell acquisitore.
o |l fusibile F1 ¢ direttamente saldato al CS, mentre | fusibili F2 ¢ F3 di tipo autoripristinante non 1l pinot di questo connettore & riportato al paragrafo 4.2
necessitano di sostituzone. ATTENZIONE PRIMA DI COLLEGARE O SCOLLEGARE QUESTO CONNETTORE,
NON MODIFICA IL VALORE DEIFUSIBILE SPEGNERE L'ACOQUISITORE.
2.6.3. Connettori pannello anteriore Connettore COM2 PC
Sul punnedlo amteriore sono collocati 1 seguenti connettor: Questi wseita ¢ di collegare 11 modem esterno all unitd di memorizzazione,
[ Tie LY ~ - F— Ve Vermme s #he . .
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In altemativa & possibile collegare diretftamente win cavo il PC poriatile con il softwane di gestione della
e,

11 pinot di questo conpeibore ¢ riporiate al paragrafo 4.4

Connettore USB Port

A guesti due conneon ¢ possshale collegare dispositivi USE, come ad esempio un mouse.

Connattoer Moduli di acquisizione

A seconda del numero di canali, ogni modulo dil acquisizione & dotnio & 2 o 4 connettori o
1l pinot di questo conmetbore ¢ riporiaie al paragrafo 4.6 ¢ 4.7

vite ad innesin,

3. Configurazione hardware

3.1. Accesso e rimozione hardware

Scollegare sempee 1| connettore d alimentazione prima & procedere alla rimozione det pannellt ¢ defle
schede,

Adottare adeguate precauzione per evitare scariche elettrostatiche che potrebbero danneggiare componenti
dell'hardware.

L acquasi ¢ al con
pericolosi.

I moduli di acquisizione sono accessibili dal pannello posteriore, "accesso alla scheda BUS SGOM B0
richiede la nmozione del panncllo anteriore mentre per accedere ol PC inferno ¢ necessario rimuovere la
piastra di protezione superiore.

Per nmuovere il pannello anteriore si devono svitare e 3 vitl superior] ¢ le 3 viti inferion di fissaggio ¢ s
devono nmuovere le 4 torerette & fissaggio dei connetion “COM 1 PC™ ¢ “Monitor™,

3.2, Configurazione hardware moduli di acquisizione

Ogni modulo & scquisizione & costituito da una scheda CPU ¢ da una o due schede & conversione A'D.

Le schede CPU ed A'D sono interconnesse ¢ unite a sandwich da colonning esagonali ¢ viti.

Una piastra metallica, ancorata alla scheds CPU funge da schermo fra § moduli di acquisizione (eschuso i

prumo modulo da simistra).

Per :BSK § ._5.!5 di acquisizione si deve 33: cstrarre 1 refative 8.52:5 ad .i_r.m_a, rimwovere i
1l anche il llo frontale del moduk inist

GE.. modulo ¢ n..n.x-_!. con il a_h_:. numero di serie di identificazione, usato ...r_x. dal software di

gestione per I'indirizzamento.

I moduli di acquisizione poassono essere inseriti in posizioni arbitraria, si consiglia in ogni caso &

mantenere la posizione iniziale che prevede 'inserzione dei moduli ordinati per numero di sene in

progressione da simistra o destra, lasciando eventualmente vuott gl slot a destra,

Dy norma non sono richieste operazioni di configumuione o meno che non i intenda modificare ln

configurazione dell’ imp o si debba ¢ ura o phi schede di un modulo.

Prima di sostitwire una scheda € necessario configurare il nuovo hardware nello stesso modo.

Se¢ sl sostituisee la scheda CPL SGIM.BO2 ¢ necessanio nipristinare 1| firmware ¢ quindi impostare |

I i di i ginak

Ogm modudo & dotato di una o due schede di conversione SGIM BO3, ogni scheda di acquisizione viene

singolarmente tarata ed associata ad un modulo di acquisizione, quindi non si passono sostituire Je schede

di un modulo con Je schede di un altro a meno che non s provyeds ad aggiomare (1 file di calibrazione

(fare riferimento ol manuale di wilizzo del software),

di 12 Volt ¢ quindi non presenta potenziali eletine

3.21. Configurazione Scheda protezioni SG04.804
I segnali analogici provenienti dal sensore transitano in mgresso alla scheda tramite le morsettiere ad

innesto ONT e ON2 | segnall in uscita ally scheda il ¢ CN3 sono pol
tmsmessi alla scheda di conversione SGO4.BOY,
(- Wik b i g i - Tinde N - ~ -
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Sozonry geonsiono Soluzors gactnche
Foate Jumpers | Jumpers PWS + WSO PWS -
da da
saldare | rimuorere .
Boteradi | ypriap12]| pe1-e2 +V Hatena -V Banena Non usato
alimentazione max 200mA
Stabtlzzata wprar | ararn 15V OV stabslizz, =15V subilizz.
stabilizz Max SOmA
Max 50mA
Esterma PP P Max 15V w Non usato
JP1-IPE2

3214,

Selezione alimentazione del sensore
P I'al

sione dei semsori viene derivata das una morseltiera comune posizionata all' imerso
dell’armadio, quindi LA SELEZIONE a-wgq.:.> IN c- ESTO PARAGRAFO NON E USATA.
In alternativa ¢ q ibile derivare I' zione ente dal modulo di nequisizione,

In questo caso ¢ ?xa.?_u selezionare tramite solder jumpers |1 tipo & al zione: la i di
alimentazione non stabelzzats dell'scquasitore o la tensione stabilizzata Guale i 15Volt usata per
alimentare bo stadio di preamplificazione:

La conpessione dell'ali » del al relativo maodulo di acquisizione non ha particolan
limitazione, bisogra comungue non occadere 'assorbimento indscato comprensivo del valore di comrente
eventualmente assorbito dal carcuito di test.

La connesssone alla tensione stabilizzata deve essere usata osservando alcune cautele:
o E consighata sodo quando sensore od acquisitore sono vicini ¢ non esiste il pericolo che la limea di
connessione possa essere fonse di disturby (che interesserebbero anche Ialimentazione dello stadio
di preamplificazione)
o Lasomma degh assorbiments del sensore ¢ del circusto ¢i test non deve eccedere SOmA.

La wbella scguente riporta lo posizione refativa ai solder jumpers di selezione ¢ la tensione in uscita
disponibile ai morsenti di uscita PWS+, PWS- ¢ PWSO. Se 1l sensore utilizza una fonte di alimentazione
esterna, collegare detta fomte wh morsetts PWS+ ¢ PWDO solo se s intende utilizzare i controlli per i test
del sensore.

Tabella 2: Scheda PROTEZIONL, selezbone alimentazione sensore

3212 Selezione controlll di test del sensore

Solitamente 1l controllo di attivazsone per il test dei senson viene dervata da una morsettiera comune

posizionata  all'imerno  dellamuadio,  quindi LA SELEZIONE  RIPORTATA IN QUESTO

PARAGRAFO NON E USATA.

In casi particolan & n.!:_-z.l possibile selezionare il tipo di segnale da trasmettere sulle linee & test del
ol di acquisizione

—L selezsone per mezzo di jumpers a saldare consente di selezionare il tipo di stato attive: connessione al

livello PWSO o al livello PWS+. Se si alimenta i sermsore con una fonte esterns, “attivazione del test

commuta le uscite TESTI ¢ TEST2 sui livelli di tensione presenti ai morseétti PWS0 ¢ PWS+,

I i i test © la comrente massima di 200mA

La tsbella seguente niporta la posizione relativa @ jumpers di selezione ¢ la tensione in uscila disponibile
il morsetti di uscits PWS+, PWS. e PWSO.

Stato attive Sel. TESTI Sel. TEST2
PWS- PSP PT-IM
PWSD IP3-IP6 IPSIPIO

Tabella 3: Scheda PROTEZIONI, selezione TEST SENSORE

3.22. Selezioni Scheda conversione A/D SG04.B03

I segnali analogict provementi dalla scheda & profezione transitano i ingresso alla scheda SGO4.BO2
tramate il comnetiore CN2.

Scopo di questo stadio ¢ di tmasformare il segnale dTingresso da dilferenziale & monopolare, nonché
adattare al fondo scala det convertiton A = i _.25.: di sensort caratierizzati da differenti sensibsling

Il guadagno  dello  stadio i ~ nor Impostato  peima
dellinstallazione dell'unita’ di acquisizone 5 ) .r:.— a del utilizzato. Lo stadio
differenzale di ingresso ¢ carattenzzati o un coefficiente & reiezone in modo comune (CMRR) di
almeno 90 db ¢ da un‘impedenza di ingresso noa infeniore a 100 KOhm (50 KOhm con amplificazione ')
Lo scostamento del guadagno effettivo rispetto a guello nominale non eccede il limite di 0.1% per la
banda di frequenza compresa tra 0 ¢ 100 Hz,

I conmetion CN1 e CN3 coliegano la tra di loro le due schede & conversione (sobo versione a 6 canali) ¢ la
scheds CPU ANLBO2,

Tgnmpe Tan Versene s bre - -
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3221, Jumpers selezione amplificazione

La modifica del fondo scala di acquisizione ¢ richiesta per adeguare il fondo scala di acquisizione al tipo
di sensore connesso |, La configunnone del fondo scala di acquisizions .xr.&n .r.n OPErnIN a.::.s..
o Config in modo opp i Jumpers relativi allo stadio di

K&Ib& del modulo in oggento, come .__ SCEUILO Fiportate
o Modificando 1 parametri software relutivi come riponato nel “manwle operatore MCCASOFT

in dotazione
Non essendo || firmware in gmdo di riconoscere 'esatta impostazione del jumpers, ¢ importanie
verificare la comispondenza  fm configwanocoe  jumpers ¢ pammetro  relativo,
In particolare quando (I valore di fondo scalan imp non ¢ ponde a quello reale, il segnale

digitalizzato visunlizzato nsulta ermato.

I jumper JPIA, JPIB ¢ JPIC della scheda di conversione SGOEBO2 p di sele il

La wmbella seguente miporta le comispondenze tra le posizioni dei jumpers ¢ @ relativi valoni &
amphificazione ¢ fondo scala

Amplificazione Fondo | Fondo scala Posizione
scala Utite Jumpers JP1
(Vpp) (Vpp)
| 32 20 OFF
2 16 10 A
4 8 s B
10 32 2 C
100 032 02 D

Tabella 4:Scheda A/D, sebezione fondo scala acquisizione

3222 Selezione jumpers scheda A/D acquisitori a 3 o 6 canall

Nella versione a 6 canali s wtilizzano 2 schede di converssone SGO4BO3, La scheda relativae ai pama 3
canali si innesta direttamente nefla scheda CPL SGOM BO2, mentre quella relativa aghi ultimi 3 canali si
innesta nella prama scheda di conversione.

Queste due schede sono dotate di solder jumper che devono essere configurati m refazione alla tema &
canali da acquisire.

Selezione tema acquisita | Solder J s Solder Jumpers

ON OFF
Canali 1,2,3 JP2AIP2BIPC | piAIrIBIPNC
JPAAJPAB-IPAC | A SPABIPEC
Canali 45,6 JPIAIPIB-IPIC IPIAIPBIPXC
JPAAJPARIPAC JPIAIPEBIPSC
Tabella 5:Scheda A/D, jump Terna canali scquisiti

3.23. Configurazione Scheda CPU SG04.802

La scheda CPU SGOJ.BOZ nceve il segnale digitalizzato dalla scheda AD, vi associa il riferimento &
tempo ¢ o memornizzs in un buffer circolare, 1} segmale viene ...:a_ processato dall’ -_st_sc & cvent
detector che, al ricomoscimento dello stato di evento, mazia la su curd.

La gestione del NMusso dei dati, 1l neonose ico, la izzazione ed il -w!aﬂ!x.:r. degh
eventi nonché interfaccia ¢ gestione parametri ¢ svolta dal microprocessore. | datl sono registraal su
COMPACT FLASH memory card, la cuil capacitd pud variare da 16 2 512 Mb, Un microcontroller di tipo
PIC realizza il controllo della‘e schede di conversione ¢ gestisce i segnali di sincronizzazione con il BUS.
I moduli di scquisizione sono indirizzati unlizzando come identificativo i relativo numero di sene. questo

guadagno dello stadio di preamplificazione relativo ai 3 canali acquisiti.

di sene od il numero di sene associato alle schede di comverssone del module sono incist nel
firmware istallato ¢ non possono essere modificati,

Le sezioni circuitali dei tre canali sono identiche ¢ nelle mppresertazione circuitale ¢ topografica associa Quando si e la scheda CPU di un modulo si deve quindi:

alka d zhone dei fa lettera AB o C nspetivamente per i canali 1, 20 3,
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® Imerire il chip di memoria contenerte i) firmware defla scheda originale nella noova schedn sulder Jumpers solder Jumpers | Pasicione | Posieione
(componente U9). Se non fosse possibike unlizzare i} supporto del fiemware orignale st deve (M F 0% it 1P
procedere ad aggiornare il firmware incidendovi quello originale. &2 _.:I P ju3 i

e Inserire il chip di memonzzazione des | & funz della scheda ongimale nella
nuova scheda (¢ e U7 ) oin al iva: cancare i parametni & default ed impostari
Se non s effettwano queste operazionl il modulo, avendo un numero di serie diverso, non potrd essere
indlirizzmo

Se 31 sostiscono e schede di conversione s: deve:
o Comtrassegnare la nuova scheda con il numero di serie della scheda da sostituire
o Editare il file delle calibezioni sostituendo 1 coefficient della nuova scheda con quelli defla
scheda onginale
o Caricare | parametrs di defauht ed impostarli,
Se non st effertuano queste operazioni | valore assoluti di ampiezza visualizzati potranno differire fino
all” 1% rispeno a quelli reals,

Talselka 6: Seheda O PU, jumpers di versione

La o le schede di conversione somo galvanicamente 1solate rispento alla scheda CPU od al BUS, {1 jumsper
JPR | = inserin nella posicione fra 1 e 2, connetie il punio di zero anadogico con lo rero digitale.

Ouesta possibilith ¢ siata previsin per siuazioni molio  paricolari ¢ quindi si deve  sempre
POSLAIONARE QUESTO JUMPER FRAIL PIN 2 e 3

n
n
3.24. Jumpers di versione
| jumpers di seguito descnitti vengono definiti in fase di costruzione ¢ non sono soggesti a modifica,
Nel caso di sostituzione detla schoda CPU verific il corretto posi in riferimento alla tabefla
seguente.
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4. Pin out Connessioni
3.3. Scheda BUS
La scheda BUS aspita olire al bus di fondo nel quale si innestano | moduli di acquisizione: 4.1. Ogﬂoﬂoﬂ. “POWER Input”
o 1l microcontroller di gestione delle sincronizzazioni, & gestione dell’alimentazione ¢ & gestione . = =
el wraffico dati veeso il PC interno. C per me ad con a vite sul p posteriore.

o Jcircwn di inserfaccia dat
o | circuts di segnalazione
o larcut & alimentazione BUS ¢ della scheda PC
* loiremn di gestione alimentazione apparati esterni.
Tusti 1 jumpers sono configunati in fase & costruzione ¢ pon possand essere modificati.

La X,.SE Bus ospita | connetton s quali fanno capo i seguent cablaggi imserm of cestelloc
Connettore J13: ospiea 1] 1l olt che fa capo ul connettore “Gps Input™ di comnessione del

ricevitore GPS colk sul par f
o Connettore J13: al “Acquisition RS232" postao sud pannello antenore
. O e Ji: ¢ per b & vite cui fanno capo I"alimentazione derivate a valle dei

due intemutton “A/D Pawer™e “PC Power™ collocat sul vi!o__oniu:o:..
o Connettore J11: connettore per basetta 4 vite connessioni al connetiore “Power Input™

posizi sul g i

*  Connettore ._# ¢ a crimg di scheda dod ¢ pulsanti postsionata sul
pannello anteriore,

o Connettore JIS: flat cable di connesssone scheda led ¢ pulsanti posizionata sl pannello

anteriore.
o Connettore J12: conncttore per basetta a vire di denvazione alimentanone della scheda PC.

34. SchedaPC ::.8 di memorizzazione
L'unita di

lta da un'unica scheda posizionsts sulla parte  superiore
dell"acquisiore. La ?nians.!.o.x relativa o questa scheds & contenuta del CD del produtiore allegato
alla documenazione, ka scheda in oggeno ¢ identificata dalla sigla PCMS820,

La versione istallata (POMSE20-CE) si differenzia per avere il sisterma operativo WINDOWS CE-NET
sulla compact flash memory card inserita nefla scheda,

L etichetta refativa alla licenza del software ¢ applicata sul lato intemo della memory card inserita nella
parte inferiore della scheda,

La scheda ¢ accessibile nmuovendo il llo di coy

| connction di connessione del .!i_.c.. astiera, mouse, -_sﬂqﬁn.u di rete ¢ la porta seriale COMI sono
saldaty sulla scheda ed accessibili sul pannello anteriore.

Nel connettore CN11 51 innesta il connettore del bus IDE dell’HD interno,

Destinato alle connessioni di alimentazione dell’ acquisitore.

Labe! Deoscrizions
IPWMES | Ingreso POSITIN O di slsentasmne BUS. Positivo di alimertasions scquisione

WO | Ingreso POSITIVO di alsmeotamine PO Positivg & almentasione PC.

IPWME- | Ingreso NEGATIVO alimentazmne BUS. Nogativo shmestarions soguisitone.
IFWPC [ Tngreso NEGATIVO allmentarmne 14, Negatvo alimerazione PC

OFWES [ Usama POSIEINO  alimestacione . Formscr 1 sbemontins
apparccchisture esteme quali il modem.

" semon o

o OFWE- Uscita NEGATIVO  alisentasione .

apparec chiature eseme quali i) modem

Fomace Falimereazione ai senwn of

Tabella 7: Connessioni connettore POWER loput

Derivando alimentazione deghl apparati esterni dalle uscite OPWE= od OPWE- | 'alimentazione viene
interrotta quando st spegne 1'acquisitore o quando la batteria di alimentazione & scanca,

Nel connettore CN19 si e noni dei due conmetton USB collocant sul pannello

posterione.

Al connettore CN14 fanno capo e teminazione del comnettone seriale COM2 posizionati sul pannello

posterioee.

L ali tone della scheda utilizza il ¢ ON9.
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Prog SUS MOUA-G2 System Versione 01R1 del 30042004 % W Prog GO MOCA 42 Sysem Versone (R del 30042004 7 30

Do MAN. 040} Massabe Fantdwure File MCCAL Masske lardnws S

Do MAN (4 0} Marssde |lardnare File: MOCAZ Masssle Hardware doc



SolGeo
L MCCA-02 System

MCOCA-02 System

4.2. Connettore di sincronizzazione GPS Input

Connetiore per morsettsera ad innesto con terminazione a vite collocata sul pannello postersore.

A questo connettore fanno capo e connessiont trumite le quali i realizza la sincronizzazone dell’unita di
acquisizions su ricevitore GPS,

" Pin [ Sigmhcato
' GPSRXH Limen R\ positive interfaceta R&E22, Postive RS422 di reemone dati dal neeviors
y GPs
3 GPSRX- _.Il.nv negative mterfaocis RS2, Negatnvo RS422 & noemone dati dal noevimre
= RS2, Poskivo RS422
GPSTXS W—w.w-ﬂﬁsl! * interfaccin di trasmissione dets al neevimce
GPSTX. | Lmes TX megative interfacca RS2 Negativo RS422 & wasmbssione dasi al
i gs
A Lisea GND DATH interfaceis RS2 Limen comene ricenone ¢ mmbssione  datl
L] GISGND | s
esG s
GPSPW
GIPSIMW

Ingrewo PPS ricevitore GPS. | aipubo o seconds dal decvilore GPS. |
inea Pusitive ABimentastone. Positivo di alimemazicoe de| riceviore GPS.
X L !?—mﬂ.»'!ll. ,!asu.n-__a!g}_; mﬂw
L) GNP - |
" SHIELD p[oﬁ-ﬁltﬁmbis& mm!n

Tabella 8$: Connessione connettore GPS Input

4.3. Connettore seriale COM 1 PC

Connenore porta seriale COM1 a hetta 9 pol ho coll sul p llo anteriore normalmene
connesso al connettore “Acquisition RS2327
" Pin Ladal Sigmificato
nen Linea DCD) inferfaccin RNZ12,
w D e grewo RN interfaceia RS232
IND ines wncity TX imterfacein RS212.
DIk e scitn DRT Interfaccss RS231.
n Limen GND DA - ii!ﬂtz 2.
" e ISR G R8O
RIS L inen wscita :w interfaccis RNISL
~ imen ogroso CTS interfaccis RS252
" inea ngrewo REinterfaceis RN

Tabella 9: Connessionl connettore COM | PC

44. Connettore seriale COM 2 PC
Connetiore porta seriale COMI a vaschetta 9 poli maschio collocato sul panaclio posteriore normal

1
]

Tabella 10: Connessioni connettore COM 2 PC

45 Connettore seriale Acquisition RS232

Connettore & vaschetta 9 poli femmina porta seriale RS232 di comunicazione con il BUS di acquisizione
collocato sul panne llo amerore. Normalmente connesso al connettore “COM 1 PC,

" Pin Label Sgnicato

N NOO COnnesso.
RO s it RNPC a3l 'O interfaccin RSN,
TXPC | Lines ingrevso TNPC datl dal PO imterfacci RS232

DIR | Lines ingresso DRTIC dal PC bterfaecia RA232.

s LND Lines GND imterfaccis RSIE).
[} NC
7 RISPC Lines RISPC dal PC inserfaccia RS232.

crIsec Linea wscitn CTSPC al PO amterfaccm RSS2
NC Non connesss

Tabelka 11: Connessioni connettore Aquisition RS232

ao. Connettore Ingressi coc:-:-:!oo.o.!ae.o di acquisizione

vite ad | Idats sulla scheda p jone & ingr dei moduli di
Pa:.n;.ao
Nomalmente il test del sensore viene attivato contemporaneamente per tutti 1 moduli ed | comtrolli
derivati da una morsetticra comune con relé di commutazione controllata dal pnmo  modulo di

AGUsIZIone.

Pin Label Signicalo
1 CHA Ingressa POSITIVO lines amdogica differcecule relativa sl CANALE 1 o
CHDt | CANALE 4 del smodulo 8 acquisizione
2 CHA Ingrewso NEGATIVO linea ansdogica differenaiale refativa al - CANALE | o

CHD- ..a4>-.:§.|.|rlxwm...r.wﬁrki
CHB ?Ql!_i: 0 i%sﬁ.ﬂ!tiﬁ; CANALE 2 o

CHE+ NALE 8 del modubo &
CHB- rilszm.. ATV a..m.m!..a!...m!i:!i.. CANALE 2o

CHE+ CANA

usitto per la connessione del MODEM esterno.

Tabela 12: Connessioni Ingressi analogici modubo di acquisizione

T Pin Lakel Sigmbcato
! = _.... o ..J........ i a 7. Connettore Alimentazione sensori Modulo di acquisizione
(AD = .
1 TR ll!.aw-.-lnﬂn.ﬂﬂrr F: vite od | saklata sulla scheda prosczione di ingresso dei moduli di
5 GAD [ Lincs GAD DATI imter faceia RN212. z. one” Atk s
[ | men ISR interfacels RS232 I dei viene derivata in da una mor quindi solo la
WS men wwcita TS imterfaccs RS2SR, connessione EARTH vieoe utilizzat.
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] FWHe | Uscita POSITIVER diabimerrins

F P | Uit SECGATIVE di alimeriason:

3 FYsI Urscitn £ LINE i alimenione

4 EARTH | Morsetio CONNESSIONE FOUIPTENZIALE del modula

Pahella 13:0 onmessionl almentaslone sonsore moluls di acquisizine

Q%ﬂ_ % — Lecroio7Es ———

BAounting
0.10% dia holos

R 00 125 X 1.047
= | ke

Model US4
Seismic Force Balance Accelerometer
Specifications

Ranges Available +/-0.59 to +/-2q

Power Required +/-12 Volts 10 Ma maximum
Cutput voltage +/- 5 volts
Zero G Bias " +-0.01g
Zero Bias T.C. Less than 20 micro-g / Deg C
'Non- Linearity +-0.2 % F.S.

Twidoag Tade . Neemar Fiy ™ -
Prag S4an MACH A AT Sentem Vrsions: ] R del J0047004 w30
Dimc B4 H 0404 Warraals: Hasds o File MOUAT Masassbe Flardware dos

Dc to 50 Hz Min
smooth rolloff above 100 Hz

MNoise Less than 1 micro-g/ Hz".5
/Scale Factor T.C. Less than 0.05 % / Deg C

1 g counter bias aption available for vertical mounting

Frequency Response

Sensitive Axis D:m_..._.ﬂ_n_._ {-H) across diameter
parallel to 1.5" base dimension

(-V) normal to mounting base

Operating Temperature -10 to 65 deg C
Vibration Survival 5G RMS 2 to 2000Hz
Limited to 0.5 “ disp
' Shock Survival 100G, 1ms
Humidity 95% R.H.
Case aluminum, epoxy sealed

Email info@cfxtech.com  Phone 6 10-692-6357



2) Rete Accelerometrica Nazionale

TECHNICAL FEATURES

ELECTRONIC FEATURES 1,2 or 3 oxis

SolGeo

INSTRUMENTS

AFB
FORCE BALANCE

ACCELEROMETER

frequenc
»m the trodit
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Ct-ﬂﬂf. annels
Stand ord guidelines UNI 41503
DINAS4E9-1  UNI??

24 bit multihanne! sompling
CORORk - -orcle ot
.d.viaa c 2 |35d8

Bondwidth DC - 4 kHz

Continvo ggered

recording

g?o:oa Funch

44 Gb internal memory

maometers andfer occelorometers

connechon

SolGeo

INSTRUMENTS

DYMAS 24
MASTER-V unit

Mod. DYMAS

The DYMAS24 MASTER-V s o
multichannel acquisition system switable
for long term monitaring with soble
configuration inside doms and structures
easy to connect portable system

This system allows to join up 1o &
chonnels in multiples of 6 positioned in o
¢ cabine! provided for woll

nechion communicalon system
Connection to rem system is provided

FIBER MO

It & equipped with LCD and keyboard
membrane for status display and
command function

The management software DYMASOFT
ime VIBROSOFT dof

TECHNICAL FEATURES

SYSTEM
Input Chonnels

Confguration

iggering Mode

Recording Made

Data Storoge

Power Consumption

Communication

Semor Calibeo
"

[ Somplng |
Bondwidth

Dynamic Range

el Sl

Programmable Gain

GPS Antennc

Selsmic Sensors

Sensors (Optional
Other Interfoces
PHYSICAL CHARACTERISTICS|

SOIGEO S.r.l.: Via Postrengo @, 24068 Serake (BG)

Web site; www solgeo cv emo

el

+39 035 452




ALLEGATO 3

INDAGINE DI MERCATO EX ART. 158, COMMA 3, DECRETO LEGISLATIVO 31
MARZO 2023, N. 36

Servizio di manutenzione e aggiornamento delle sub-reti dell’Osservatorio Sismico delle Strutture e
rispettivamente della Rete Accelerometrica Nazionale del Dipartimento della Protezione Civile

MANIFESTAZIONE DI INTERESSE

E DICHIARAZIONE SOSTITUTIVA DI ATTO NOTORIO

Il/La sottoscritto/a:

Nome Cognome

Codice fiscale

Nato/a a Prov. il
Residente a Prov. Indirizzo
nella sua qualita di in nome e per conto della/di

Ragione sociale

con sede legale in

Via C.AP

Cod. Fisc. Partita Iva

o domicilio eletto (laddove diverso dalla sede legale) in
C.AP. Via n.
telefono n° PEC

Nominativo della persona e/o dell’ufficio a cui inviare le comunicazioni




MANIFESTA L INTERESSE

dell'operatore economico sopra indicato a partecipare all’indagine di mercato, ex art. 158 del D.
Lgs. n. 36/2023, relativa al servizio di manutenzione ordinaria e straordinaria con efficienza
garantita e riparazioni incluse, ed aggiornamento delle postazioni accelerometriche e dei
sistemi di monitoraggio della risposta sismica di strutture civili di proprietd pubblica,
rientranti nelle sub-reti della Rete Accelerometrica Nazionale e rispettivamente
dell’Osservatorio Sismico delle Strutture del Dipartimento della Protezione Civile, e relativo
supporto professionale in sede, per un quinguennio.

Al tal fine, ai sensi degli artt. 46, 47 e 77bis del D.P.R. 28 dicembre 2000, n. 445 e s.m.i.,
consapevole della sanzione amministrativa di cui all’art. 75 e della sanzione penale di cui all’art. 76
del D.P.R. n. 445/2000 e ss.mm.ii.,

DICHIARA

- di aver letto e compreso le informazioni contenute nell’avviso in oggetto e di accettarne il
contenuto;

- di non incorrere in cause di esclusione alla partecipazione a una procedura d’appalto di cui agli
artt. 94 e 95 del D. Lgs. n. 36/2023;

(barrare la casella che interessa)

o la non sussistenza, ai fini dell’applicazione dell’art. 35, comma 4, lett. a) e dell’art. 20 del D.
Lgs. n. n. 36/2023, di informazioni fornite nell’ambito dell’indagine di mercato in questione che
costituiscano segreti tecnici o commerciali e, qualora un partecipante alla procedura eserciti la
facolta di “accesso agli atti”, autorizza la stazione appaltante a rilasciare copia di tutta la
documentazione presentata per la partecipazione alla gara;

o la sussistenza, nell’ambito della documentazione presentata, di informazioni che costituiscono
segreti tecnici o commerciali, ai fini dell’applicazione dell’art. 35, comma 4, lett. a) e dell’art. 29
del D. Lgs. n. 36/2023, quali (indicare n. pagg., sezioni precise, parti e riferimenti specifici
della documentazione):

per le sequenti motivazioni:




Dichiara, inoltre, di essere informato, ai sensi e per gli effetti del Regolamento (UE) 2016/679 e
della normativa vigente in materia di trattamento dei dati personali, che i dati raccolti saranno
trattati, anche con strumenti informatici, esclusivamente nell’ambito del procedimento per il quale
la presente dichiarazione viene resa.

Luogo e data

Il legale rappresentante/procuratore

La presente domanda di invito puo essere firmata digitalmente o con firma autografa; solo in quest ‘ultimo
caso alla presente domanda deve essere allegato un documento di identita del sottoscrittore.



