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• I files con codice alfanumerico (es.: AX006 o 2009_….) si riferiscono a registrazioni accelerometriche di strumenti digitali e sono dati in 
formato ascii. 

• Le registrazioni digitali, in unità di (cm/s^2), sono suddivise per le tre componenti del moto; Longitudinale (YLN), Trasversale (XTE), 
Verticale (ZUP) più un header (HDR o RTL) e sono tutte campionate a 200 campioni al secondo (sps).  

• Gli strumenti digitali della RAN sono dotati di ricevitore GPS e quindi hanno un riferimento temporale che ne consente l’associazione 
univoca all’evento sismico. 


